
e-Series 
FROM 

UNIVERSAL 
ROBOTS 

eシリーズシ

EN ISO 13849-1, Cat.3, PL d, and EN ISO 10218-1

UR3e　UR5e　UR10e

世界中で選ばれる協調ロボット

産業用協働ロボットeシリーズ仕様 UR3e　UR5e　UR10e

UVk09/500/18PN

動作軸呼称

A

B

C

D

E

F

ベース

ショルダー

リスト 1

リスト 2

リスト 3 エルボー

〒224-0053 神奈川県横浜市都筑区池辺町4666 TEL.045-345-0002
info@kantum.co.jp  www.kantum.co.jp FAX.045-345-0012

ロボット本体仕様 UR3e UR5e
約350W

100 N
2.0 N
5.5 N

10 Nm
0.02 Nm
0.60 Nm

UR10e
約100W

30 N
1.0 N
3.5 N

10 Nm
0.02 Nm
0.10 Nm

 

約200W
 ISO 10218による17の調整可能な先進安全機能(エルボーの動作モニタリング、遠隔制御を含む)

EN ISO 13849-1, Cat.3, PL d, EN ISO 10218-1

50 N
2.5 N
4.0 N

10 Nm
0.04 Nm
0.30 Nm
0～50 ℃

90 %RH（結露なきこと）

消費電力※1  
協調作業
認定証
F/T センサー - 力成分Fx, Fy,Fz　3方向 
測定範囲 
測定分解能 
測定精度
F/T センサー - モーメント成分Tx, Ty, Tz 3
測定範囲 
測定分解能 
測定精度
周囲温度 
湿度

10 kg
1300 mm

3 kg
500 mm
 

5 kg
850 mm

垂直多関節形（6自由度）
Polyscopeグラフィカルユーザーインターフェース（12インチ）タッチスクリーン

可搬重量 
リーチ
構造
プログラミング

Ø190 mm

33.5 kg

Ø128 mm

 

11.2 kg

Ø149 mm
アルミニウム､鉄、プラスチック

M8 | M8 8-pin
6m

20.6 kg

フットプリント 
材質
ツールコネクタータイプ
ケーブル長ロボットアーム
重量（ケーブル含む）

全軸　±360°
120°（A, B軸） / 180°（C～F軸）/秒

無限回転（F軸） / ±360°（A～E軸）
180°（A～C軸） / 360°（D～F軸）/秒

 

全軸　±360°
180°（全軸） /秒
TCP速度 1m/秒

IP54
6

65dB(A)以下

IP54
6

60dB(A)以下

 

IP54
6

65dB(A)以下
取付方向問わず

デジタル入力 2
デジタル出力 2
アナログ入力 2
アナログ出力 0

UARTインターフェース(9.6k-5Mbps)
12/24V 600mA(連続稼働時), 2A(起動時)

IP等級 
ISO クリーンルーム等級
騒音
ロボットの設置
ツール出力

ツールフランジ入出力電源

日本正規代理店

コントロールボックス仕様
IP44
6
 0～50 ℃
デジタル入力 16
デジタル出力 16
アナログ入力   2
アナログ出力   2
500Hz通信周期, 独立した4チャネル高速パルス入力
24V 2A
同期周期: 500Hz
ModbusTCP: 500Hz 通信周期
ProfiNet, EthernetIP: 通信周期
USBポート: 1 USB 2.0, 1 USB 3.0
100-240VAC, 47-440Hz
90%RH（結露なきこと）

IP等級 
ISO クリーンルーム等級
周囲温度
入出力ポート

入出力電源
通信

電源
湿度

ティーチングペンダント仕様
IP54
90%RH（結露なきこと）
プラスチック
1.6 kg
4.5 m

IP等級 
湿度
材質
重量（TPケーブル1mを含む)
ケーブル長

475mm x 423mm x 268mm
最大13.6 kg

サイズ（WxHxD） 
重量

長時間の連続稼動条件においては稼動可能な周囲温度が低下します。

仕様は予告なく変更することがあります。ご容赦ください。

±0.03mm ±0.05mm 

※2荷重負荷状態で測定、ISO 9283に準拠

※1一般的なプログラム稼動状態

位置繰返し精度※2 
動作範囲（動作軸下図参照）
最大速度（動作軸下図参照）
標準TCP速度






